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順序回路
出力
過去の入力に依存

入力と出力の関係
状態 介在

（例）記憶回路，タイミング回路
計数回路，順序制御回路
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順序回路
モデル

同期式

クロックパルスで制御

非同期式

遅延（論理ゲート，配線）
に依存
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順序回路

時刻 k における出力 Zk
入力系列 X0, X1,・・・, Xk-1, Xk

X0, X1,・・・, Xk-1⇒ 状態 Qk

Qk , Xk → Zk

入力系列の記憶 不要
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順序回路
状態遷移関数 Qk

時刻 k =0： 0Q
外部から設定

時刻 k ≠0： ),( 11 --= kkk QXQ d

状態遷移関数
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順序回路

時刻 k ：

),( kkk QXZ w= Mealy型
)( kk QZ w= Moore型

X k=φ（入力無し）や
連結 XpXq･･･Xrも含む

出力関数 Zk
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順序回路

状態遷移関数と出力関数

)),~(,(),~( asas QXXQXX ddd =

)),~(,(),~(
),~(

asa

as

QXXQX
QXX

dww
w =
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順序回路

状態遷移関数と出力関数

状態不変

出力無しffw =),( aQ

入力無し

aa QQ =),(fd
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X 0 を入力すると

順序回路
状態遷移図

0Q

00 ZX

状態

入力

出力 Z 0，状態 Q 0
に遷移

状態

出力
回路の状態が
Q0のとき
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X1 を入力すると

順序回路
状態遷移図

状態

入力

出力 Z 0，状態 Q 1
に遷移

状態

出力
回路の状態が
Q0のとき

0Q 01 ZX
1Q
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順序回路
状態遷移表（１）

),( 11 --= kkk QXQ d

X0 を入力すると

回路の状態が
Q1のとき

状態 Q2 に遷移
303

322

321

100

10

QQQ
QQQ
QQQ
QQQ
XXXQ
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順序回路
状態遷移表（２）

),( kkk QXZ w=

003

112

101

000

10

ZZQ
ZZQ
ZZQ
ZZQ
XXXQ

X0 を入力すると

回路の状態が
Q1のとき

出力 Z0 を得る
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順序回路
k次等価

rqp XXXX =~

次等価はと kQQ ba

k 個

),~(),~( ba QXQX ww =
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順序回路
等価／非等価

X~すべての に対して

),~(),~( ba QXQX ww ¹

ba QQ º
⇒等価

ba QQ º
X~ある に対して ⇒非等価

),~(),~( ba QXQX ww =
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